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� � � � �� � � -�� �B y ins talling a P I cabinet and 
hydr ophone,  you have a complete
back up s ys tem for  catch indi-
cator s  and other  s ens or s .
It is  now pos s ible to get tr awl

depth infor mation fr om the wir e-
les s  s ens or s  by implementing 
the r eceiver  fr om the wir eles s  
P I s ys tem into the thir d wir e 
FS  s ys tem.  In addition all the 
data fr om the wir eles s  s ens or s
can be r eceived wir eles s  by the
ves s el making it the ultimate 
back up s ys tem if the thir d 
wir e br eaks .

r awl s ys tem pr ovide the full 

pictur e by utilizing the ultimate FS  thir d wir e s ys tem

enables  the Þs her man to have full contr ol of any

type of Þs her y.  

The s ys tem pr ovide r eal-time images  fr om the tr awl

s onar  head and the data fr om the P I s ens or s  to the

br idge,  thus  maximizing the quality of the catch and 

incr eas ing effeciency at s ea.

A major  beneÞt of the thir d wir e

pr event los s  of communication
with the tr awl as  the ves s el is
changing cour s e or  in heavy 
s ea conditions .

S imr ad P I s ens or  family with 6 Ó,  1 0 Ó and 1 5 Ó br idge unit.

最新のトロールソナーが
2つの世界を繋げます

Simrad PIセンサーと6、10、15インチモニター

S imr adのFSトロールシステムは、P Iセンサーと共に
究極のFSサードワイヤーシステムを利用し完全な画像
を提供します。この洗練されたシステムは、どのよう
な漁具でも、完全な操作を可能にします。
このシステムは、トロールソナーとPIセンサーのデー
タからリアルタイムの漁具イメージを提供し、最大の
漁獲と効率をお約束します。

P Iセンサーと共に使用した
サードワイヤーシステムの
最大の利点は、船が転進し
た場合や、荒天時の通信ロ
スを防げる点にあります。

完璧なバックアップ

P Iセンサーとハイドロフォンを
導入することで、漁獲センサー
と他のセンサーに完全なバック
アップシステムを得ることが出
来ます。現在、ワイヤレスPIセ
ンサーよりFSサードワイヤーシ
ステムに入るデータから網高さ
、袖網間隔、漁獲、網深度の情
報を得ることができます。
加えて、サードワイヤーシステ
ムが故障した際、ワイヤレスセ
ンサーからのデータはハイドロ
フォンから得ることが可能です。



������	 �
��"���'

c los e to the bottom and the opening of the net 

by dis playing the Cur s or  1  and 2 .

In addition,  the s ounder  dis play pr ovides  an accur ate

depth of the bottom and the foot r ope.  The oper ator

can monitor  up to 4  catch indicator s ,  indicating the

amount of Þ s h being caught by the tr awl and the time

when the s ens or s  wher e activated.

The S imr ad FS 7 0  2 0 0 kHz Echos ounder  pr ovides  

r elative to the bottom.  In addition to the high r es olution

s ounder,  the oper ator  can contr ol the decent of the

tr awl dur ing the s et by monitor ing the pos ition of 

the foot r ope and the bottom.
S imr ad FS 7 0  s ounder  dis play mode.

S imr ad FS 7 0  full s cr een dis play mode.
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�����	 ��The FS 7 0  tr awl hous ing unit is  des igned for  

the har s hes t envir onments  and for  withs tanding

the extr eme for ces  encounter ed when s hooting 

a tr awl.  However,  it is  eas y to handle and the 

now infamous  S imr ad yellow colour  makes  it 

eas y to s ee even in the dar k.

The Catch s ens or  pr ovides  infor mation

end.

Catch s ens or  2  is  active and has  been 
tr igger ed for  6 0  minutes  dur ing the las t 
tow.  Catch s ens or  1  is  not active,  but 

FS 7 0  TR AW L S EN S OR / VER TICAL S OUN DER

P I DEP TH  S EN S OR  (bac k up)

P I CATCH  S EN S OR S

P I B OTTOM  CON TACT OR  R IP  S EN S OR S

FS  TH IR D W IR E TELEM ETR Y L IN K

P I H YDR OP H ON ES  (ac ous tic  link)

P I S P R EAD S EN S OR S

柔軟なトロールソナーシステム

FS70フルスクリーンモード

FS70音響モード

FS 7 0全画面表示の中心である音響画面は、
トロール網の海底までの距離と、2つのカー
ソル表示による網口の広さを表すことがで
きます。
加えて、実際の網底とフットロープの深度
を表示することができます。
また、4つの漁獲センサーにより、どのセンサ
ーがいつ作動を始めたかでどれだけの漁獲が
あるのか知ることができます。

PIキャッチセンサー
キャッチセンサーにより、コッドエンド
にどれだけの魚が入っているか知る事が
できます。

FS 7 0の200kHz音響測深機は、トロール網の
網口と、海底と網の位置を提供します。
さらに、高分解音響機でフットロープと海底
の位置をモニタリングすることで、投網時の
網降下を調整することが可能です。

FSトロールユニット
FS70のハウジングは、悪環境やトロール網が滑り
落ちた時の急激なショックに耐えられるように設
計されています。
しかも、扱いやすく、目立つ黄色のボディーは暗
所でも視認性に優れています。

FS70、PIセンサー設置例



Indus tr ial HP / P C unit

Oper ating s ys tem:  M S  W indow XP

S onar  oper ating s ys tem:  S imr ad ÒW ins onÓ

4 0 GB  har d dr ive

R S 2 3 2  s er ial por t

Dual gr aphic  monitor  output

S ound car d

N etwor k LAN  por t

US B  por t

P ower  input:  1 1 5 / 2 4 0 VAC,  5 0 / 6 0 Hz +/ - 1 0 % (5 AM P )

Dimens ions :  L.  4 0 cm,  W .  3 3 cm,  H.  1 0 cm

(1 5 . 7 5 Ó x 1 3 Ó x 4 Ó)
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Head type:  Ver tical/ S ounder

Ver tical tr ans ducer  fr equency:  1 2 0 kHz or  3 3 0 kHz

B eam width:  1 2 0 kHz:  5 o x 4 0 o

3 3 0 kHz:  1 . 9 o x 2 0 o

S ounder  tr ans ducer  2 0 0 kHz:  1 0 o x 2 0 o

Depth r ating:  2 0 0 0  meter s

S ens or s :  Temper atur e,  Depth and Catch

Tr ans mit power :  S electable,  1 K W  maximum

Tr ans mit puls e length:  S electable

TVG s etting:  S electable,  2 0 ,  3 0 ,  4 0  and us er  log

Input/ output data:  N M EA for mat
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P ower  input:  1 1 5 / 2 4 0 VAC,  5 0 / 6 0 Hz +/ - 1 0 % (5 AM P )

P ower  output:  S electable 8 9 Vdc to 2 0 0 Vdc @  1 A maximum

Dimentions :  L.  4 3 cm,  W .  4 1 cm,  H.  2 1 cm

(1 7 Ó x 1 6 Ó x 6 . 2 5 Ó)

� � �
� � ��� 	 ��Deployment package

M ater ial:  P olyur ethane with S . S  fas tener s

Dimens ions :  L.  7 9 cm x W .  4 3 cm x H.  2 7 cm

(3 1 Ó x 1 7 Ó x 1 0 . 5 Ó)

W eight:  2 8  kg.  (Complete FS 7 0  s ys tem in air )
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� � �¥ P I Catch S ens or :  N o 1 ,  2 ,  3  and 4  

Catch S ens or  fr equency:  4 0 kHz or  7 0 kHz

Depth r ating:  2 0 0 0  meter s
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¥ P itch and r oll indicator s  +/ - 3 0 o

¥ P I S pr ead S ens or s  

¥ P I R IP  S ens or  

¥ P I B ottom Contact S ens or

¥ Depth S ens or

¥ S econd contr ol s tation

N ote:  S peciÞcations  s ubject to change without notice.
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機器仕様

HP/PC構成

・OS：Windows XP
・オペレーティングソフト：Simrad Winson
　　40GBハードディスク
　　RS232Cシリアルポート
　　デュアルグラフィックモニター出力
　　サウンドカード
　　LANポート
　　USBポート
　　入力電源：115/240VAC,50/60Hz ＋/－10％
　　

トロールソナーヘッド

・ヘッドタイプ：鉛直測深
・トランスデューサ周波数：120kHzまたは330kHz
・ビーム幅：120kHz；5°×40°
　　　　　　300kHz；1.9°×20°
・測深トランスデューサ200kHz：10°×20°
・限界深度：2000m
・センサー：水温、深度、漁獲
・送信出力：選択可,最大1KW
・送信パルス長：選択可
・TVGセット：選択可,20、30、40、ユーザーログ
・入出力データ：NMEAフォーマット�

　　電源/TTMインターフェース
・入力電源：115/240VAC,50/60Hz ＋/－10％
・出力電源：選択可,89Vdcから200Vdc
・寸法：L,43cm W,41cm H,21cm［17°×16°×6.25°］�

　　FSトロールユニット

・材質：ポリウレタン樹脂
・寸法：L,79cm W,43cm H,27cm
       ［31°×17°×10.5°］
・空中重量：28Kg

　　

オプション、アップグレード

・PIキャッチセンサー：NO.１、２、３、４
　キャッチセンサー周波数：40kHzまたは70kHz
　耐圧深度：2000m
　　

40kHzで利用可能なオプション
通信チャンネル：選択可、プログラム可
・ピッチ、ロールインジケーター ＋/－30°
・PI間隔センサー
・PIリップセンサー
・PI海底接地センサー
・深度センサー
・2つ目のコントロールステーション
　　

FS70本体 FS70ヘッド

FS70本体 17インチモニター 19インチモニター 23インチモニター




